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Robot zbierajgcy Delaval

Tabela 7. Promien skretu robota

Robot zbierajacy jedzie tylko do przodu, co oznacza, ze gdy dotrze do konca alejki,
gdzie nie moze dalej jecha¢, musi zawréci¢. Wymaga to minimalnej szerokosci alei.
Najwezszy zautek, w ktérym mozna zawrdci¢, pokazuje ponizsza tabela.

Szerokos¢ alejki
RC7 R
dla promienia skretu DC [cm] =0
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Tabela 8. Minimalna szerokos¢ alejki

Najwezsza alejka moze ograniczac¢ uzycie robota zbierajgcego. Jesli robot musi przejechaé
poza krawedz, musi by¢ wystarczajgco duzo miejsca obok niego na ruch kréow.
Ponizsza tabela przedstawia minimalng szerokos¢ alejki.

Szerokos¢ alejki CP [cm] RC700 RC550

) C p 250* 220*

Tabela 9. Szerokos¢ alejki poprzecznej

W przypadku alejek poprzecznych w oborze obowigzuje minimalna szerokos¢, aby robot
mogt jechad, a takze umozliwia¢ ruch kréw. W przypadku ograniczonej przestrzeni warto
rozwazy¢ poszerzenie tych alejek tak, aby wymiary odpowiadaty wymaganej minimalnej
szerokosci dla wybranego modelu. Ponizsza tabela przedstawia minimalng szerokos¢
alejek poprzecznych.
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*w przypadku obrzezy zamiast $cianek dodaj 30 cm. W przypadku zawracania miedzy dwiema granicami (Slepy zautek) dodaj 60 cm.
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Krawedz i prowadnica boczna

e Krawedz musi mie¢ co najmniej 15 cm wysokosci i by¢ pozbawiona przeszkod.

e W przypadku prowadnicy bocznej innej niz krawedz, minimalna wysokos¢ musi wynosi¢ 10 cm.

e Jedli rura jest zamontowana na krawedzi, powinna spetnia¢ nastepujgce wymagania:
- zainstalowac rure za pomoca srub lub ptyt zaciskowych na goérnej krawedzi.
- strona, po ktoérej porusza sie boczne skrzydto robota do usuwania obornika,
musi pozostac¢ wolna na wysokosci co najmniej 15 cm.

Zdalny dostep i internet

e Potgczenie kablem Ethernet z punktem dostepowym

e Wystarczy zwykty abonament internetowy (minimalna predkos¢ pobierania 8 Mbit/s,
minimalna predkos$¢ wysytania 2 Mbit/s)

e Mozliwosc¢ potaczenia z laptopem / telefonem / tabletem w celu zmiany ustawien

e Mozliwosc¢ tworzenia i zmiany harmonogramu sprzatania za pomoca programu *Route Manager*

Zdrowe racice

Roboty zbierajgce nieczystosci DeLaval RC550 i RC700 to autonomiczne roboty jezdzace,

ktore zbierajg mieszanine obornika i moczu na litych podtogach i zrzucajg ja w innym miejscu

w punkcie zrzutu. Dzieki systemowi zbierania, ktory sktada sie z rotora z topatkami i podnosnika,
mozna przenosi¢ rozne rodzaje obornika i scidtki. Nie ma potrzeby dodawania wody.

Rozmiar alejek i powierzchnia obory sa decydujacymi czynnikami
przy wyborze RC550 lub RC700.

Zdrowe i czyste racice bardzo wptywaja na rentownosc¢ gospodarstwa.

Kochamy () racice.

DelLaval Sp. z o.0.
ul. Robotnicza 72 Tel 71 77 48 500
53-608 Wroctaw poland.info@delaval.com

www.delaval.com
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Robot zbierajacy

Karta danych technicznych

Seria robotow zbierajacych nieczystosci Delaval to wysoce elastyczne, autonomiczne
rozwigzanie, ktoére dziata przez catg dobe w celu usuwania nieczystosci z litych podtdg.
Dzieki fatwemu w uzyciu planowaniu trasy i harmonogramu, konstrukcji przyjaznej dla krow
i duzej elastycznosci, mozesz mie¢ pewnosg¢, ze robisz wszystko, co w Twojej mocy,

aby dbac o zdrowie racic Twojego stada, nawet gdy S$pisz.

Doskonate rezultaty czyszczenia
Czysci ciasne narozniki
Elastyczny i fatwy w uzyciu
Przyjazny krowom

Serwis i konserwacja
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Tabela 1. Wymiary i waga produktu RC700
Dtugosé (wraz ze skrzydtami bocznymi) [cm] 229 219
Szerokos¢ catkowita (wraz ze skrzydtami bocznymi) [cm] 185 155
Wysokos¢ [cm] 68 68
Efektywna szerokos¢ zgarniacza [cm] 180 150 c
Minimalna wymagana wysokos¢ przeswitu [cm] 70 70 g
llos¢ obornika mozliwa do przetworzenia [L] 500 350 d
Waga w stanie pustym [kg] 725 625
Maksymalna waga [kg] 1100 920

Tabela 2. Wiasciwosci jezdne

Wiasciwosci jezdne RC700 RC550

Predkos¢ [m/min] 6.5 6.5
Cykl pracy [h/24h] 11 11
Czas ciggtego tadowania przynajmniej raz dziennie [h] 2 2

Czas tadowania miedzy trasami Czas tadowania po kazdej trasie jest taki sam jak czas jazdy

Maksymalna wydajnos¢ przy odstepach czyszczenia raz na 2 godz. [m?] 700 550

Tabela 3. Pole powierzchni

Powierzchnia . . Szer. alejki Szer. alejki Szer. alejki | Szer. alejki
obory Powtnrzz;:hnla <3.6m >3.6m <3m >3m

[m? na krowe] Czestotliwosé czyszczenia [h] | Czestotliwosé czyszczenia [h]

4 130 520 1.7 2
RC700 5 120 600 2 2.3
6 120 720 2 2.8
4 120 480 1.7 2
RC550 5 110 550 2 2.3
6 100 600 2 2.8
Tabela 4. Warunki w oborze
Warunki w oborze
Rodzaje podtdg Przylegajaca podtoga betonowa (dop. ograniczona ilos¢ podtogi rusztowej)

Akceptowalne nieréwnosci powierzchni do 0,5cm

Powierzchnia Gumowa ostona o grubosci do 2 cm i ograniczona rzezba

do maksymalnie 0,5 cm wysokosci

Nieréwnosci Kalenice, spoiny taczace i odciazenie podfogi do 0,5 cm réznicy wysokosci
Szeroko$¢ szczelin miedzy rusztami [cm] Maksymalnie 4
Nachylenie [%)] Maksymalnie 3 (bez spadkéw w kierunku poprzecznym)
-5 do +40
Zakres temperatur [°C] Mréz moze zmniejszy¢ zdolno$¢ czyszczenia albo wydajnosé

W temperaturze <5°C; zmniejszona pojemnos¢ baterii
Snieg i zamarznigta ziemia Jazda nie jest mozliwa

Zakres IP IP 65 (nadaje sie do uzytku poza obora)

Materiat Sciotki Wykorzystanie/kabina/dzien

Stoma cieta na dtugosé Maksymalnie 6 cm dtugosci 2 kg

Odseparowany obornik 5 litrow

Trociny Brak przeciwskazan |

Piasek Nie jest mozliwe Nie jest mozliwe :
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Tabela 5. Stacja tadowania i ogrodzenie w miejscu tadowania

e W poblizu miejsca tadowania (ok. 1 m) musi znajdowac
sie podwdjne gniazdo scienne 230 V z uziemieniem
(zabezpieczenie 16 A).

e Stacja tadujgca powinna znajdowac sie co najmniej
5 metréw od systemow identyfikacji/rozpoznawania krow

e Dostepne sg dwa rodzaje ogrodzen

Wymiar ogrodzenia RC700 RC550
(wskazanie)

Wysokos$¢ [cm] 70 70
Szerokos¢ [cm] 220 200
Dtugosé¢ [cm] 260 250

Tabela 5.1. Wymiary stacji tadujacej: RC550
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Tabela 5.3. Lokalizacje transponderow

RC550 e RC700 (155 and 185)
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Tabela 6. Niezbedna wolna przestrzen do lokalizacji roztadowania/tadowania

Robot zbierajacy zawsze podjezdza prosto do stacji tadujacej lub miejsca roztadowania,
a nastepnie wyjezdza z niej tytem. Potrzebna jest wystarczajgca ilos¢ miejsca, aby wjechac¢
prosto do stacji, dotrze¢ do wiasciwej pozyciji i do stykdéw tadowania.

Wolna przestrzen naprzeciwko RC7 R
miejsca tadowania/roztadowania VR [cm] 6950

180 stopni [cm]

VR1 = 280* VR1 = 260*

VR2

VR2 =600

Wolna przestrzen naprzeciwko RC7 R
miejsca tadowania/roztadowania VR [cm] 6950

90 stopni [cm]

VR1 = 280*

VR2 = 350

*w przypadku obrzezy zamiast $cianek dodaj 30 cm. W przypadku zawracania miedzy dwiema granicami (Slepy zautek) dodaj 60 cm.
**gdy przestrzen przed stacja tadujaca jest wezsza niz 6m, zaleca sie wchodzenie do stacji skrecajac od zewnatrz do wewnatrz. W przypadku stacji tadujacej
znajdujacej sie w rogu $lepego zautka do parkowania w zakrecie zewnetrzno-wewnetrznym minimalna standardowa szeroko$é musi byé przedt. o min. 0,25m
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